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DEMAGNETIZING SYSTEMS Excellence in Demagnetization

© Bussi Demagnetizers

Integrierte
Entmagnetisierer in
BearbeitungsstraBen bei
automatisierten Vorgangen

mit roboterbedientem
Bauteiletransport

Serie “D-RL” /f/ i

Entmagnetisierer prozeRgekoppelt in automatisierte Vorgange mit Roboter:

»  Entmagnetisierung von Einzelbauteilen
»  Gleichzeitige Entmagnetisierung von mehreren Bauteilen
»  Entmagnetisierung von Bauteilen in Reinigungs und Transport Behéltern

Die Impulsentmagnetisierer an der BearbeitungsstraBe in automatisierten Prozeflen
mit Roboter kénnen nach Bedarf entworfen werden, um gegebenen Anforderungen
zu entsprechen. Bauteile kdnnen einzeln, oder zu mehreren entmagnetisiert werden.
Diese Entmagnetisierer konnen auch entworfen werden, um Teile in Reinigungs- oder
Transportbehaltern zu entmagnetisieren.
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Besondere Kundenbediirfnisse kdnnen je nach Beschaffenheit der zu entmagnetisierenden
Bauteile, des Arbeitszykluses, sowie der Zugriffsart des Roboters berlicksichtigt werden.

Der Signalaustausch zwischen der Elektronik des Entmagnetisierers und der
Bearbeitungsstralie vereinfacht den Ablauf.

Beispiel eines Ablaufes:

»  Entmagnetisierungsspule frei (kein Bauteil vorhanden) => Signal zur Freigabe der
Teilezufuhr

»  der Roboter legt das Bauteil auf die Spule

»  die Elektronik registriert es und gibt den Entmagnetisierungsimpuls frei

» die Elektronik sendet ein Ausgabesignal an die StraRe => Ausgabe des Teils wird
freigegeben

»  Der Roboter entnimmt das entmagnetisierte Teil und setzt die Arbeit fort

Die Kommunikationssignale zwischen Elektronik und BearbeitungsstraRe kénnen je nach
Anwendungsbereich unterschiedlich sein. *°
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Eigenschaften und Vorteile: =

»  Gleichzeitige Entmagnetisierung von Einzelteilen oder mehreren Teilen
»  Entmagnetisierung von Bauteilen in Behaltern

»  Hohe Produktivitat

»  Minimaler Energieverbrauch (<150 W)
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»  einfach zu installieren
»  fast wartungsfrei

Bendétigte technische Daten fiir einen Kostenvoranschlag:

»  Form der Bauteile

»  minimale und maximale Abmessungen der Bauteile

»  Entmagnetisierung von einzelnen Teilen oder in Behaltern
»  Behalterabmessungen (L x B x H)

»  Behaltermaterial

»  Anordnung der Bauteile im Behalter

»  Durchlaufszeiten (Teile / Stunde)

»  Arbeitsstunden / Tag

»  Beschreibung Roboterisierungsprozefl

»  Beschreibung Zugriffs- und Halterungsart der Bauteile
»  erforderlicher minimaler Restmagnetismus

Anwendungshereiche:
»  Alle Industriebereiche

Wir finden gemeinsam mit Ihnen die Entmagnetisierungslosung, die Ihren besonderen Anforderungen gerecht wird. Sie liefern uns die
wesentlichen technischen Daten: Art der zu entmagnetisierenden Stlicke, Transportsystem, Fertigungsvorgang sowie Stiickzahl. Wir bieten
Ihnen sowohl Standardlésungen als auch Lésungen nach MaR an.

www.hussi-demagnetizers.com/de/ihre-anwendung
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